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	黑漫科技灵巧手
	典型应用场景
	面向工业制造、人形机器人与智能交互的灵巧末端执行方案
	01 工业柔性制造
	02 人形机器人与具身智能研究
	·人形机器人末端灵巧操作
	通过SDK与机器人控制系统进行集成，可进一步开展全身协同与操作策略研究。

	·具身智能与机器人学习
	·人机交互与远程操作
	配套服务｜配套软件与资料·系统集成支持·操作培训·持续技术支持
	6DoF
	≤1,250g

	单指力
	≥10N

	整手负载（提拉）
	≥5KG

	开合速度
	≤1.5s

	反馈
	位置、电流

	防护等级
	IP68+

	耐压深度
	100m-10000m（可定制深度）

	工作电压
	12~36V/5A
	RS485/CAN



	用户SDK
	C++ / Python · Windows / Linux
	控制软件
	多关节独立驱动 · 毫秒级反馈

	遥操作
	支持Apple Vision Pro等空间映射
	主动自由度
	重量
	通信接口


	科研与教学应用
	教学演示
	三层软件平台
	第三层：用户SDK


	关注与互动
	联系方式

